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EE ADVERTENCIAS GENERALES DE SEGURIDAD

Comience lainstalacion solo después de haber leido atentamente este manual de instrucciones.

Tanto la parte mecénica como la eléctrica deben instalarse ateniéndose a las reglas de la Buena Técnica y a las normativas vigentes. El
incumplimiento de éstas puede serfuente de peligro para personas o cosas.

El instalador del producto debe ser una persona competente y profesionalmente preparada que debe comprobar que la estructura a
automatizar sea estable y robustay, si es necesario, conseguir que lo sea mediante modificaciones estructurales.

Ademas, debe comprobar que todas las zonas en que existe peligro de: aplastamiento, arrastre, cizallamiento y peligros en general
estén protegidas mediante dispositivos de seguridad, bordes y barreras de seguridad.

Estos dispositivos deben instalarse segun las normas vigentes y segun las reglas de la Buena Técnica teniendo en cuenta también el
entorno de uso, latipologia de uso y la l6gica de funcionamiento del producto.

Las fuerzas desarrolladas por el sistema completo durante el funcionamiento deben adecuarse a las normativas vigentes, y cuando
esto no sea posible, deben protegerse con dispositivos electronicos de seguridad las zonas afectadas por dichas fuerzas.

Las zonas peligrosas deben sefialarse conforme a lo que prevén las normativas vigentes.

Antes de conectar el producto, compruebe que la red de distribucion eléctrica tenga caracteristicas compatibles con las descritas en los
datos técnicos de este manual y que antes de la planta existan un interruptor diferencial y una protecciéon de exceso de corriente
adecuados.

Acuérdese de cortar la alimentacion antes de efectuar cualquier intervencion en la automacion, tanto de mantenimiento como de
instalacion, antes de abrir la carcasa.

Las cargas electrostaticas pueden dafiar los componentes electronicos presentes en las tarjetas; utilice pulseras antiestaticas
conectadas atierra en caso de que deba operar en las tarjetas electronicas.

No ponga las manos ni otras partes del cuerpo en los componentes en movimiento como correas, poleas, carros, etc.

El mantenimiento del producto es de fundamental importancia para el correcto funcionamiento y para la seguridad de la planta.

Se aconseja larevision periddica, cada 6 meses, de la eficiencia de todas las partes.

El fabricante declina toda responsabilidad por una instalacion y un uso impropio del producto y por dafios derivados de modificaciones
de la planta realizadas por iniciativa propia.

Para la sustitucion y la reparacién de componentes del producto, deben utilizarse inicamente recambios originales.

El fabricante declina toda responsabilidad por la fabricacion de los infijos de utilizacion y por los posibles dafios causados por el
incumplimiento de la Buena Técnica en la fabricacion de los mismos.

El grado de proteccién IP22 prevé la instalacion del automatismo sélo en el lado interno de los edificios.

El fabricante declina toda responsabilidad por posibles dafios causados por montaje externo sin tomar medidas de proteccion
adecuadas.

Antes de instalar el producto compruebe siempre su integridad.

Este producto no puede instalarse en un entorno o atmésfera explosivos o en presencia de gases o humos inflamables.

Alfinal de su vida, este producto debera eliminarse segun las normativas vigentes.

No deje materiales derivados del producto o del embalaje al alcance de los nifios ya que podrian constituir fuentes de peligro.

No se detenga en el radio de accidn de la puerta y no contraste voluntariamente el movimiento de la puerta.

No permita que los nifios se detengan ni jueguen en el radio de accion de la puerta.

PROGRAMA DE MANTENIMIENTO
Cada 6 meses:

jAtencion! Antes de cada intervencion en la automacion corte la alimentacion principal.

- Compruebe que todos los tornillos estén bien apretados.

- Compruebe latension de la correa.

- Limpie el riel de deslizamiento de los carros y la guia de deslizamiento a tierra.

- Compruebe que los carros y hojas estan bien alineados y compruebe el correcto posicionamiento del tope final de la puerta.
- Compruebe que el electrobloqueo, si esta presente, esté bien fijado y que el desbloqueo mecanico funcione correctamente.
- Examine las conexiones y los cableados eléctricos

- Compruebe la estabilidad de las hojas y compruebe que el movimiento sea fluido y sin fricciones en todo el recorrido.

- Compruebe que la velocidad de movimiento, las fuerzas en juego y los dispositivos de seguridad instalados sean eficientes.
- Limpie los sensores y compruebe que la activacion de los sensores de presencia funcione perfectamente.

jAtencion! Cada componente del sistema que esté dafiado o gastado debe sustituirse.

Utilice sélo recambios originales. Para ello consulte el catalogo Label.



1 - INSTALACION TIPO

RADAR INTERNO DE APERTURA

‘ RADAR EXTERNO DE APERTURA

(2 BOTON DE INICIO

@ SELECTOR DE PROGRAMA

@ CELULAS FOTOELECTRICAS DE SEGURIDAD EN CIERRE PRJ38

@ (FT=célula fotoeléctrica transmisora, FR=célula fotoeléctrica receptora)
®

@

®

SENSORES DE SEGURIDAD EN APERTURA
SELECTOR CON LLAVE PARA APERTURA DE EMERGENCIA
AUTOMACION EVOLUS
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Nota: La parte gris indica la zona de deteccion de los radares y de los sensores. Para cada dispositivo se indica el nimero de cables y relativa secciéon en milimetros.

2 - DESCRIPCION DE LA AUTOMACION

2.1 - CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELO EVOLUS-90/2 | EVOLUS-90/1 | EVOLUS-150/2 | EVOLUS-150/1
Alimentacion 115/230V ac +/- 10% , 50-60Hz

Potencia 8owW 130W

Peso maximo de las hojas 90 Kg | 130 Kg 150 Kg | 200 Kg
Motor eléctrico 40 Vdc con codificador

Velocidad de apertura Max. 70 cm/s (por hoja)

Velocidad de cierre Max. 60 cm/s (por hoja)

Tiempo de pausa Max. 20 seg.

Temperatura de funcionamiento -20° C + +50°C

Grado de proteccion 1IP22

Alimentacion accesorios externos 13 Vdc

Dimensiones durmiente (H x P) 120 x 150 mm

| Largo durmiente Max. 6500 mm




2.2 - DESCRIPCION DE LAS PARTES

@ centralita electronica

@ grupo motor con codificador

@ articulaciones tapa
@ carro par rueda

enganche correa alto

@ enganche correa bajo

pasahilos

@ polea tensora

tope mecanico

@ correa de transmision

riel de deslizamiento

@ carcasa

perfil compensador carcasa
@ junta riel

escobilla




2.3 - DISPOSICION DE LOS COMPONENTES

HOJA DOBLE SIN ELECTROBLOQUEO
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HOJA DOBLE CON ELECTROBLOQUEO
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3 - CARCASA DE CUBIERTA

La carcasa de la automacion EVOLUS est4 dotada de dos
articulaciones de sostén (A) estudiadas para mantenerla
estable en la posicion de apertura.

FIG.1

Para retirar completamente la carcasa de la automacién
pulse en la parte terminal de los esparragos (B) presentes
en las articulaciones de sostén y extraigalos tirando desde
la parte opuesta (FIG. 1).

Sostenga manualmente la carcasa antes de extraer el
esparrago.

En la parte inferior de la carcasa esta presente un perfil
compensador que permite cerrar el espacio entre el
cerramiento y la carcasa para mejorar el impacto estético
de la automacion.

Para regular la profundidad del perfil compensador es
necesario separar la carcasa de la automacion y apoyarla
en una superficie plana FIG.3.

Posicione el perfil compensador como se ilustra en la
figura y fijelo a la carcasa mediante las pinzas de plastico
correspondientes.

Elija la profundidad de regulacion ideal del peffil
compensador consultando la Fig. 4 y fije cada una de las
pinzas de plastico introduciendo antes los dientitos de la
pinza en las ranuras del perfil compensador y luego pulse
empujando hacia adelante la parte superior de las pinzas
hasta que se enganchen ala carcasa.

Vuelva a colocar la carcasa en la automacion montando de
nuevo las articulaciones de sostén con los esparragos
correspondientes, luego cierre la carcasa en el
automatismo enganchando la parte superior con el
durmiente FIG.5.

Fije la carcasa con los tornillos presentes en los costados
laterales FIG.6.

En caso de que la viga estuviese a ras del muro se puede
fijar la carcasa frontalmente practicando un orificio en
coincidencia con el receptaculo frontal dispuesto en el
costado y fije la carcasa con el correspondiente Kit EV-
KFCF (opcional) FIG.7.

FIG.2
FIG.3
N° de dientes cuota X
de sujecion
8 66,8
7 62,7 =
6 58,5 o
5 54,4
a4 50,2
3 46,1
L .
x—
FIG.4
IIIHIIhIIIlE!'H\:
FIG.5

IMAGEN LATERAL COSTADO

FIG.6

IMAGEN FRONTAL COSTADO

FIG.7




4 - REGULACION DEL TENSADO DE LA CORREA

Para ajustar el tensado de la correa afloje
ligeramente el tornillo A de la polea tensora, luego
apriete (para aumentar la tensién de la correa) o @
afloje (para aflojar la tension de la correa) el tornillo

hexagonal B.
Una vez obtenido el tensado éptimo de la correa de
traccion, apriete bien el tornillo A.

FIG.8
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5 - POSICIONAMIENTO DEL TOPE MECANICO

El tope mecanico debe regularse de modo que, tanto en la fase de cierre
como de apertura, bloquee el recorrido del carro antes de que la hoja movil
choque contra cualquier otra cosa.

Ademas, sirve a la centralita electronica para captar los puntos de tope de
las hojas.

Durante la regulacion del tope mecanico de apertura, tenga en cuenta que,
a excepcion de la maniobra de set-up y de la primera maniobra tras una
falta de alimentacion, la hoja movil al final de la apertura se detiene unos 5
mm antes de tocar el tope.

Para regular el tope afloje los 2 tornillos de fijacion, desplace el tope en la
posicion deseaday apriete fuerte de nuevo los 2 tornillos.

@®

\/

TORNILLOS DE FIJACION

FIG.9




6 - ANCLAJE DE LAS HOJAS DE LOS CARROS Y REGULACION

Afloje los dos tornillos "A" de cada carro y retire la parte mévil "C".

Fije la parte movil desmontada "C" en el cerramiento a la distancia indicada en la figura 11 si no esta presente el
electrobloqueo o figura 12 si esta presente el electrobloqueo.

Ahora cuelgue la hoja de la automacién haciendo coincidir las dos partes del carro y vuelva a enroscar los tornillos "A"
en sureceptaculo sin apretarlos.

Regule la altura de la hoja mediante el tornillo de ajuste "B" y apriete fuerte ambos tornillos "A".

Regule horizontalmente la hoja mediante los ojales "E" presentes en la parte mévil del carro.

Para un buen funcionamiento de la automacién es importante que la hoja moévil esté perpendicular respecto al
durmiente.

Regule la altura de la rueda de contraposicion actuando en el tornillo de ajuste (D) de modo que la rueda llegue a rozar
la parte superior interna del durmiente, pero sin ejercer presion alguna.

Luego desplace manualmente la hoja por todo el recorrido y compruebe que no existan fricciones en ningun punto. En
caso contrario ajuste de nuevo la regulacién de la rueda de contraposicion.
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7 - MEDIDAS DE INSTALACION

El durmiente debe fijarse a una superficie plana y con una
solidez adecuada al peso de las hojas que se utilizaran.

Si el muro o el soporte no responden a estas
~ | caracteristicas se debera disponer un tubular adecuado,
ya que el durmiente no es autoportante.

Fije el durmiente mediante tacos de acero M6 o
equivalentes.

Los puntos de fijacion deben distribuirse alternativamente
entre las lineas de referencia en la viga (L1 y L2) cada 600
120| mm.

Lafigura muestra las cuotas de fijacion.

Durante la perforacion de la viga y del muro, preste
atencion a no dafar el riel de deslizamiento (B1) ya que
pondria en peligro el funcionamiento y la silenciosidad de la

(@)
L‘/ automacion.
£ Una vez fijada la viga, limpie bien la zona de deslizamiento

interesada de posibles residuos de la perforacion.
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T
=
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FIG14
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SECCION CON PERFILES COMERCIALES

SECCION CON ENGANCHE HILO BRILLANTE

150 150
41T,4 20| 41T,4 20]
78 | 78 !
120 120
45 25 41,5 25]
23
39,1 ~—PAD1 201 ~—— M801010
«~—50— ’
70 ——T70—1  H+6,5
H -16 H H-19
P6S %08
\ 28 _—PT3
—PT1
i 10 38
13¢ a ? hd P e 4 ¢ a — *
TABLA DIMENSIONAL PARA OPERADORES EVOLUS 90 E 150
LEYENDA:
PL =PASO LIBRE )
LT =LONGITUD AUTOMACION
LM =ANCHO HOJA
H =ALTURA HUECO PASO
1 HOJA MOVIL 2 HOJAS MOVILES
Dimensionamiento mm Dimensionamiento mm
Briccoml I el I orgt | Bt | " e
$=50 B=10 nominal automacion $=50 B=10 nominal
LT=2PL-B+S+24 LM=LT-B+S 4 PLELTESS .12 LT=2PL-B+2S+24 LM= %375 -6 PL= L;B-s-s
2000 1008 968 2000 516,5 949
2500 1258 1218 2500 641,5 1199
3000 1508 1468 3000 766,5 1449
3500 1758 1718 3500 891,5 1699
4000 2008 1968 4000 1016,5 1949
4500 2258 2218 4500 1141,5 2199
5000 2508 2468 5000 1266,5 2449
5500 2758 2718 5500 1391,5 2699
6000 3008 2968 6000 1516,5 2949
6500 3258 3218 6500 1641,5 3199
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REFERENCIAS NORMATIVAS

Compruebe la presencia de las distancias de seguridad indicadas en las figuras.

APERTURA MAXIMA PERMITIDA Distancias de seguridad para la protecciéon de cabeza.

<250

» >200

APERTURA MAXIMA PERMITIDA

Distancias de seguridad para la proteccién del cuerpo.

>250

« Distancias de seguridad para la proteccién de los dedos.
>8

225

Distancias de seguridad para la proteccién de los dedos.
e———p R

58?:::*.
APERTURA MAXIMA PERMITIDA

E=:F
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8 - ELECTROBLOQUEO

1) DESCRIPCION GENERAL

El electrobloqueo para la automacion EVOLUS esté disponible en 3 modelos, que se diferencian entre si por el comportamiento a
falta de alimentacion.

a) FAIL SAFE “EV-EBFSA”

En caso de falta de alimentacion, tanto de la tension de red
como de la bateria de emergencia, el electrobloqueo libera las
hojas, que pueden por lo tanto desplazarse manualmente.

b) FAIL SECURE “EV-EBFSE”

En caso de falta de alimentacion, tanto de la tension de red
como de la bateria de emergencia, el electrobloqueo mantiene
las hojas bloqueadas.

c) BIESTABLE“EBBIS”

En caso de falta de alimentacion, tanto de la tension de red
como de la bateria de emergencia, el estado del
electrobloqueo permanece en la posicion en que se encuentra.
Luego las hojas estan libres si el electrobloqueo no estaba
activado, o permanecen bloqueadas si el electrobloqueo
estaba activado.

2) POSICIONAMIENTO y CONEXION ELECTRICA

Las cuotas de fijacion del electrobloqueo en la automacion se
especifican en el apartado 2.3.

El electrobloqueo esta fijado a la automacion mediante 2
tornillos M6 X 10 en las tuercas M6, que se encuentran en la
correspondiente muesca inferior del durmiente.

Los carros de deslizamiento deben regularse de modo que, en
la posicion de cierre de las hojas, la palanca del electrobloqueo
pueda enganchar la abrazadera del carro y mantener la hojas
bloqueadas.

En el kit electrobloqueo se suministra el cable de alimentacion, que por un lado se presenta con los dos conductores que se
conectaran a los cables de salida del solenoide del electrobloqueo mediante las correspondientes bornes, por el otro
termina con una conexién que se introducira en el conector LOCK1 a bordo de la centralita electronica del operador Evolus.
En el caso del electrobloqueo biestable EV-EBBIS estara presente un segundo cable de alimentacién, que se conectara a
los cables del solenoide secundario (LOCK2) del electrobloqueo por unladoy a la salida LOCK 2 de la centralita electrénica
por el otro lado donde esta presente el conector.

14



3) DESBLOQUEO MANUAL
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Los modelos Fail Secure EV-EBFSE y Biestable EV-EBBIS
estan dotados del sistema de desbloqueo manual EV-EBSMA,
que sirve para poder desbloquear el electrobloqueo en caso de
falta de alimentacion y por lo tanto poder retirar las hojas
libremente.

3a) FIJACION LADO DERECHO

Para la instalacion del desbloqueo manual se aconseja
posicionar la manilla de desbloqueo en el lado derecho de la
automacion.

En ese caso es necesario introducir el tubo curvado en el fondo
de plastico.

Introduzca el cable de acero en el tubo curvado como se
muestra en la figura.

...y dentro de los 3 componentes de plastico de desbloqueo
como se muestra en la figura, teniendo cuidado de interponer
la pinza de compresion entre el segundo y el tercer
componente plastico de desbloqueo.

®
—
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Fije el fondo de la manilla de desbloqueo al lateral mediante 2
tornillos autorroscantes haciendo entrar el tubo curvado en el
orificio previsto en el costado.

Pegue la etiqueta adhesiva como en la figura, tomando como
referencia las cuatro bandas negras presentes en la etiqueta
que deben posicionarse en correspondencia de los 4 puntos
cardinales.

Introduzca el extremo del cable de acero en la manilla de
desbloqueo como se muestra en la figura y fije la manilla al
fondo con el tornillo correspondiente.

ETIQUETA
CUBRETORNILLO

Aplique la etiqueta cubretornillo en el tornillo de fijacion.
Llevando la manilla de desbloqueo a posicion NO
DESBLOQUEADA, se debe ver sélo la parte naranja de la
etiqueta con las flechas negras dibujadas.

Ahora introduzca los componentes de plastico de desbloqueo
dentro de la correspondiente muesca practicada en la parte
superior del durmiente y compruebe que puedan deslizarse
libremente en el receptaculo sin salir.

Fije el primer componente de plastico de desbloqueo cerca del
costado derecho con 2 tornillos autorroscados presentes en el
kit, que se enganchan en la muesca estrecha presente en el
durmiente.

Posicione el segundo y tercer componente plastico de
desbloqueo como en la figura, asegurandose de que el tercer
componente tenga un recorrido tal que accione la palanquita
presente en el electrobloqueo.

Fije el segundo componente en la posicion encontrada con
tornillos autorroscantes.

Posicione el tercer componente y fijelo en posicion mediante la
abrazadera que actia como retén en el cable de acero.

16




Accione la manilla de desbloqueo para verificar el
funcionamiento del sistema; girando la manilla en sentido
horario en posicion desbloqueada, el electrobloqueo debera
liberar las hojas y llevando la manilla en posicion de bloqueo el
electrobloqueo debera bloquear de nuevo las hojas.

Corte el cable de acero para eliminar el sobrante.

En caso de que no sea posible instalar la manilla de
desbloqueo en el lado derecho de la automacion (aconsejado)
se puede instalar en el lado izquierdo.

En ese caso es necesario fijar el ajuste de regulacién al fondo
de la manilla del desbloqueo.

Introduzca el cable de acero en el ajuste de regulacion y de la
vaina...

...y fije el fondo de la manilla de desbloqueo al costado
mediante 2 tornillos autorroscados.

Introduzca los componentes plasticos de desbloqueo como se
muestra en la figura, considerando que el montaje del
desbloqueo manual en el costado izquierdo preveé el uso de 4
componentes plasticos.
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Es necesario interponer la vaina 250 mm entre el segundo y el
tercer componente de plastico de desbloqueo y la pinza de
compresion entre el terceroy el cuarto.

Ahora introduzca los componentes de plastico de desbloqueo
dentro de la correspondiente muesca practicada en la parte
superior del durmiente y compruebe que puedan deslizarse
libremente en el receptaculo sin salir.

Para mantener la vaina en posicion, se aconseja introducirla
dentro de un pasahilos de la automacion.

Accione la manilla de desbloqueo para verificar el
funcionamiento del sistema; girando la manilla en sentido
horario en posicion "desbloqueada”, el electrobloqueo debera
liberar las hojas y llevando la manilla en posicion de bloqueo el
electrobloqueo debera bloquear de nuevo las hojas.

Corte el cable de acero para eliminar el sobrante.
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4) INSTALACION DEL DESBLOQUEO MANUAL EN LA PARED

MAX
50 cm

Determine el punto de fijacion en la pared teniendo en cuenta
que la vaina del cable estandar mide 50 cm.

TORNILLO DE FIJACION

BANDAS
NEGRAS

Perfore el muro y fije el fondo del mecanismo de desbloqueo
mediante los tornillos de fijacion.

Posicione la etiqueta adhesiva como en la figura, tomando
como referencia las cuatro bandas negras presentes en la
etiqueta que deben posicionarse en correspondencia de los 4
puntos cardinales.

Introduzca el ajuste de regulacién con 2 tuercas, una en la
correspondiente fisura del plastico y la otra fuera de la misma.

BLOQUEO CABLE EXTREMO DEL CABLE

Pase el cable de desbloqueo por la rejilla del fondo y luego
dentro del ajuste de regulacion como en la figura, tras lo cual
posicione el extremo de la cuerda en el bloqueo cable de la
manilla de desbloqueo (véase figura).

TORNILLO INFERIOR EXTREMO DEL CABLE

Ahora introduzca la manilla de desbloqueo en el fondo del
mecanismo prestando atencion a mantener el extremo del
cable en el receptaculo del bloqueo del cable y la manilla en
correcta posicion. Al introducir la manilla el extremo del cable
debe encontrarse en posicién justo después, en sentido
horario, del tornillo inferior de fijacion.

| ETIQUETA
CUBRETORNILLO

Una vez introducida la manilla fije el tornillo de cierre,
introduzca la vaina y lleve la manilla a posicion NO
DESBLOQUEADA. En esta posicion se deben ver sélo la parte
naranja de la etiqueta con las flechas negras dibujadas.
Pruebe el correcto funcionamiento del sistema girando la
manilla en sentido horario y tensando el cable con la mano.

JATENCION!
LA MANILLA GIRA AL MAXIMO UNOS 45-50 GRADOS Y
EN LA PARTE FINAL TIENE REGULACION GRADUAL
PARA PODER MANTENER LA POSICION TRAS EL
BLOQUEO.

Fije la etiqueta cubretornillos incluida como se muestra en la
figuray lleve lamanilla a posicion NO DESBLOQUEADA.
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Ahora hay que llevar el cable dentro de la viga y esto puede hacerse de dos modos:

1) Mediante la correspondiente rejilla en el tapon lateral de  2) Desde la parte inferior de la viga mediante un componente
plastico (Fig. A). plastico de desbloqueo, cuando no se tiene espacio en las
partes laterales de la automacion (Fig. B).

COMPONENTE PLASTICO
DE DESBLOQUEO

Fig.A Fig.B

Ahora siga los pasos descritos en el punto D) y desde el punto G) al punto L) para terminar la instalacion del electrobloqueo si el
cable de acero entra desde el lado izquierdo de la automacion.

Siga en cambio los pasos desde el punto P) al punto T) si el cable de acero entra desde el lado izquierdo de la automacion.
Para terminar compruebe que accionando el desbloqueo, el electrobloqueo consiga liberar las hojas.
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9 - CENTRALITA ELECTRONICA
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COMPONENTES DE VISUALIZACION Y MANDO

LED

DL1 (40V) =muestrala presencia de la tensién 40V del alimentador switching.

DL2(13V) =muestrala presencia de la tension 13 V de salida de los bornes 17-18.

DL3 (E1) -DL4 (E2) = muestran las sefiales procedentes desde el sensor del codificador.

DL5 (WD) = muestra el correcto funcionamiento del microcontrolador principal MP1 parpadeando muy rapido; el led apagado o
parpadeante lentamente indica una anomalia en la tarjeta electronica.

DL6 (F1) =muestra el estado de la célula fotoeléctrica 1 mod. PRJ38.

DL7 (F2) =muestra el estado de la célula fotoeléctrica 2 mod. PRJ38.

DL8(F3) =muestra el estado de la célula fotoeléctrica 3 mod. PRJ38.

Dip switch S1-S2 =seleccionan las funciones de trabajo de la centralita.
Potenciometros de TM1 a TM6 = ajuste de los parametros de trabajo de la centralita.

Buzzer =avisadoracustico.

MP1 =microcontrolador con etiqueta que indica la version de software.
PS1 =botén de INICIO. Abre la puerta.

PS2 =botdén de SET-UP. Efectua el set-up inicial de la centralita.

10 - DESCRIPCION DE LAS CONEXIONES ELECTRICAS

iATENCION!

En los costados laterales de plastico del operador EVOLUS (parte 1 en la figura del apartado 2.2) existe un orificio para traspasar, a
través del cual deben introducirse los cables eléctricos.

A lo largo de la parte superior del larguero de aluminio existen varios pasahilos de plastico (parte 8 en la figura del apartado 2.2) en
cuyo interior deben deslizarse los cables.

El instalador debera tener cuidado de disponer pasahilos oportunos en el costado lateral del operador para pasar los cables y
asegurarse de la estabilidad de los conductores dentro del operador antes de la puesta en funcionamiento de la puerta automatica,
para evitar cualquier contacto entre los cables eléctricos y las partes moéviles del automatismo.

REGLETA DE BORNES M1 (F-N-TIERRA)

Alimentacion de red 230 Vac 50-60 Hz.
fase en elborne F, neutro en el borne N, tierra en el borne @

Efectue la puesta a tierra del operador conectando el cable de tierra
procedente de la linea al faston presente en la viga de aluminio.
Luego, utilizando el cable correspondiente, conecte el segundo
fastén de tierra en la viga al borne de tierra a bordo de la centralita
electronica.

Lalinea esta protegida por el fusible F1 de 5A.

Prevea en la red de alimentacion un interruptor/seccionador
omnipolar con una distancia de apertura de los contactos de al menos
3mm.

La linea eléctrica de alimentacién debe protegerse contra los
cortocircuitos y las dispersiones a tierra.

Separe la linea de alimentacién a 230 Vac de la centralita de la linea
de baja tension relativa a los accesorios de mando y seguridad.

REGLETA DE BORNES M2 (Cambio tension)

Encasodetensién dered a 230 Vacno cablee el borne.

Sdlo en caso de tension de red a 115 Vac, una entre si los polos del . 2
borne. : 5
[} r
¥ 3
g £
REGLETA DE BORNES M3 G é
2} =
(Alimentacion accesorios externos) gz
R
Salida 13 Vdc para alimentacion accesorios (radar, células B 3o

fotoeléctricas, sensores). Carga max. 400 mA.
17=Borne positivo +13V.

18=Borne negativo 0.
La presencia de la tension de salida se visualizaen el Led DL2.

TEST +13V 0
1718

000
M3

16=Borne de PRUEBA para sensores de seguridad preparados con
la funcion test.

(El puente J12 en la centralita permite elegir si la sefial de prueba
debe ser positiva P o negativa N. La eleccion depende del tipo de
sensor utilizado).
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- REGLETA DE BORNES M4
(Entradas 11, 12, 13, 14, 15)

11 = COMUN de las entradas.

12 = auxiliar AUX 1. Contacto N.A. que se presta a diversas funciones
segun la configuracion de la centralita:

a) Utilizando el selector de llave mecanico EV-MSEL para elegir
el programa de trabajo de la puerta (dip 6 de S1 ON) conecte el
borne 12 alborne 3 del selector mecanico.

b) Puede usarse para configurar la funcion "Bloqueo noche"
(contacto cerrado) o trafico en ambos sentidos (contacto
abierto) si se selecciona el funcionamiento con programador
digital (dip 6 de S1 OFF).

En este caso la puerta puede gestionarse desde un simple
interruptor para pasar de la funcion diurna al bloqueo nocturno,
sin utilizar el programador digital.

En presencia del programador digital la activacion de la
entrada AUX 1 cierra la puerta en funcion Bloqueo nocturno
excluyendo la configuracién del programador digital.

c) Si se selecciona el funcionamiento INTERBLOQUEO entre
dos puertas automaticas Label (dip 22 ON seleccionable sélo
desde el menu del programador digital), la activaciéon de la
entrada AUX1 excluye la funcién interbloqueo (véase
apartado "Sistema interbloqueo").

13 = entrada sensor lateral de seguridad en apertura, contacto N.C.
La puerta se abre lentamente si detecta un obstaculo durante la
apertura (si dip 8 de S2 OFF).
La puerta se detiene si detecta un obstaculo durante la apertura
(sidip 8de S2 ON).

14 = entrada de STOP o de INTERBLOQUEO. Contacto N.C. que puede
usarse con dos finalidades diferentes segun la configuracién
configurada en la centralita:

a) mando de Stop para bloquear el movimiento de la puerta.

b) Deteccion de la sefial de interbloqueo para inhibir la apertura
de la puerta cuando esta configurada la funcion interbloqueo
(dip 22 ON seleccionable so6lo desde el menu programable
digital).

c) Conexion de un sensor de humo para obtener el cierre forzado
de la puerta en caso de detecciéon de humo, cuando esta
configurada la funcion F31 ON, especifica para puertas
cortafuego..

15 = auxiliar AUX 2. Contacto N.A.
Utilizando el selector de llave mecanico EV-MSEL para elegir el
programa de trabajo de la puerta (dip 6 de S1 ON) conecte el borne
15 alborne 4 del selector mecanico.

REGLETA DE BORNES M5
(Entradas 5, 6, 7, 8, 9, 10)

5 = entradaEMERGENCIA. ContactoN.C.
La activacion siempre abre la puerta en cualquier condicion.

6 =entrada CELULA FOTOELECTRICA de seguridad en cierre.
ContactoN.C.
Sidurante el cierre detecta la presencia de un obstaculo la puerta se
cierray se vuelve a abrir.
Si durante la pausa detecta la presencia de un obstaculo la puerta
permanece abierta.

7 = COMUN delasentradas.

8 =entrada RADARINTERNO. Contacto N.A.
La activacion abre la puerta en las funciones diurnas, excepto
cuando el selector de programa esta solo entrada o en bloqueo
nocturno.

9 = entradaRADAREXTERNO. Contacto N.A.
La activacion abre la puerta en las funciones diurnas, excepto
cuando el selector de programa esta soélo salida o en bloqueo
nocturno.

10 = entrada INICIO (Botén PS1). Contacto N.A.
La activacion abre la puerta en las funciones diurnas, no abre
cuando el selector de programa esta en bloqueo nocturno.
Cuando esta seleccionado el programa de trabajo "APERTURA
INVERNAL" el mando de INICIO abre de todos modos la puerta
completamente.
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REGLETA DE BORNES M6
(Células fotoeléctricas receptoras PRJ38)

FR1=sefial capsulareceptora PRJ38 1 (cable marron).
FR2 = sefial capsulareceptora PRJ38 2 (cable marron).
FR3=sefal capsulareceptora PRJ38 3 (cable marrén).
VCC = positivo de alimentacion para todas las capsulas receptoras (cable azul).

GND = negativo de alimentacion para todas las capsulas receptoras (cable
negro).

- REGLETA DE BORNES M7
(Células fotoeléctricas transmisoras PRJ38)

+FT = positivo de alimentacion para todas las capsulas transmisoras (cable azul).
FT1=sefal capsulatransmisora PRJ38 1 (cable marrén).
FT2=sefial capsulatransmisora PRJ38 2 (cable marrén).

FT3=sefial capsula transmisora PRJ38 3 (cable marrén).

= REGLETA DE BORNES M8 (Programador digital)

1= Positivo de alimentacion +13 V a conectar al respectivo + del
programador digital.

2= Sefal de comunicacién A a conectar al respectivo A del programador
digital.

3= Sefal de comunicacion B a conectar al respectivo B del programador
digital.

4= Negativo de alimentacion GND a conectar al respectivo - del

programador digital.

Conecte el programador digital a la centralita con un cable de 4 polos de 0,5 mm
de diametro.

CONECTOR J1: Conexion tarjeta cargabateria.

CONECTOR J3: Conexion cableado codificador.

CONECTOR J4: Conexion cableado motor.

CONECTOR J5: Conexion cableado electrobloqueo 1 (LOCK 1).
CONECTOR J6: Conexion cableado electrobloqueo 2 (LOCK 2).
CONECTOR J7: Conexion modulo opcional UR1 (OUT3).

CONECTOR J8: Conexion modulo opcional UR1 (OUT4)..
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11 - CELULAS FOTOELECTRICAS PRJ38
Como distinguir las capsulas transmisoras de las receptoras

Cada par de células fotoeléctricas Label PRJ38 se compone de una capsula
transmisora y de unareceptora.

Las capsulas transmisoras son de forma redonda, mientras que las receptoras
son de forma cuadrada en la parte en la que sale el cable de conexién. Ademas el
transmisor esta dotado de un cable marcado PRJ38-TX de 2 conductores,
mientras que el receptor presenta un cable marcado PRJ38-RX de 3 conductores.

Efectie un orificio de 11,5 mm de diametro, para fijar las capsulas en el
cerramiento.

Para evitar interferencias debidas a la irradiacién directa del sol, se aconseja RECEPTOR

posicionar las capsulas receptoras en el lado mas protegido de los rayos solares.
Para la conexion eléctrica de las células fotoeléctricas de la centralita, consulte el
apartado "Descripcidn conexiones eléctricas".

Seleccion del numero de pares de células fotoeléctricas instaladas

La centralita electrénica de la puerta automatica Evolus es capaz de gestionar hasta 3 pares de células fotoeléctricas, de los cuales dos
pares (FT1/FR1y FT2/FR2) como seguridad en cierre, mientras que el tercer par (FT3/FR3) puede utilizarse de tres modos diferentes:
como sensor de hundimiento hoja en caso de que se utiliza un antipanico de hundimiento, como seguridad en cierre, o como mando de
apertura. Es necesario seleccionar en la centralita electronica los pares de células fotoeléctricas utilizadas en la planta: la Tabla 1 lista

las modalidades de seleccion.
TABLA 1
DIP SWITCH S2 CENTRALITA EVOLUS

TRANSMISOR

Gestion célula fotoeléctrica FT1/FR1: led de visualizacion F1

DIP 1 OFF Célula fotoeléctrica FT1/FR1 no instalada

DIP 1 ON Célula fotoeléctrica FT1/FR1 instalada

Gestion célula fotoeléctrica FT2/FR2: led de visualizacion F2

DIP 2 OFF Célula fotoeléctrica FT2/FR2 no instalada

DIP 2 ON Célula fotoeléctrica FT2/FR2 instalada

Gestion célula fotoeléctrica FT1/FR1: led de visualizacion F3

DIP 3| DIP 4

OFF | OFF | Célula fotoeléctrica FT3/FR3 no instalada

ON OFF | Célula fotoeléctrica FT3/FR3 instalada como sensor de hundimiento hojas|

OFF | ON Célula fotoeléctrica FT3/FR3 instalada como seguridad en cierre

ON ON Célula fotoeléctrica FT3/FR3 instalada como mando de apertura

Modalidad de funcionamiento de las células fotoeléctricas

En ausencia de las células fotoeléctricas PRJ38 los led F1, F2, F3abordo de la
centralita electrénica se encuentran encendidos con luz intensa.

Para un correcto funcionamiento las células fotoeléctricas deben encontrarse
perfectamente alineadas y a la misma altura, en el respeto de las
correspondencias, es decir, el transmisor FT1 debe encontrarse alineado con
el propio receptor FR1y asi también para los otros pares. La distancia maxima
que puede cubrirse con un par de células fotoeléctricas es de 6 metros.

Calibre el potenciometro MT6 en la tarjeta electrénica de modo a cubrir la
distancia entre las capsulas. El led relativo al par de células fotoeléctricas
en cuestion pasara de la condicion de luminosidad alta a una de
luminosidad baja que sefiala la fase de trabajo correcta de le célula
fotoeléctrica.

Interrumpido el haz infrarrojo de las células fotoeléctricas el relativo led
pasade luzbajaaluzintensa.

+ CELULAS FOTOELECTRICAS TX (azu

CELULA FOTOELECTR
CELULA FOTOELECTR
CELULA FOTOELECTR
CELULA FOTOELECTR

VCC CELULAS FOTOELECTRICAS RX (azul)
GND CELULAS FOTOELECTRICAS RX (negro)
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i
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Seializacion de posibles anomalias de funcionamiento

Las células fotoeléctricas PRJ38 se controlan constantemente desde el software de la centralita para garantizar un nivel elevado de
seguridad. En caso de error durante la fase de prueba automatica, la centralita emite uno, dos o tres pitidos segun el par de células
fotoeléctricas que ha generado el error de funcionamiento. Ademas, para no bloquear la automacién abierta y garantizar la
seguridad en cierre, la puerta se cierra a velocidad lenta hasta el restablecimiento del funcionamiento normal de las células

fotoeléctricas.

Sidurante el funcionamiento normal de la puerta el radio de las células fotoeléctrica se enfrenta a un obstaculo, la puerta permanece

abiertay el led de control de la célula fotoeléctrica permanece encendido fijo.
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12 - DISPOSITIVO DE APERTURA CON BATERIA EV-BAT1
Introduzca la tarjeta cargabateria en el conector J1 situadoenla
centralita (véase figura al lado).

Conecte la bateria prestando atencion a la polaridad de la
misma (cable rojo +, cable negro -), respecto a los dos fastones

BATERIA DE
EMERGENCIA

machos presentes en la centralita. +
Latarjeta cargabateria efectua el control automatico del nivel de -
cargade labateriay presenta un led verde y uno rojo. BATTERY

El led verde parpadea durante la carga de la bateria, mientras CHARGER

que permanece encendido fijo al finalizar la carga y durante el

mantenimiento.

El led rojo parpadea sila bateria esta descargada o dafiada con

y sin tension de red, mientras que se encuentra encendido fijo

en caso de bateria cargada sin tension de red.

Ambos leds encendidos indican que la bateria esta desconectada.
« Verifique periddicamente la eficiencia de la bateria

.f « Para permitir la recarga, las baterias deben estar siempre conectadas a la centralita electronica

« El aparato debe desconectarse siempre de la alimentacion cuando se retiran las baterias
« En caso de sustitucion, utilice siempre baterias originales (NiMH, 18V, 700 mAh).
« En caso de sustitucion, no utilice pilas no recargables.
« La sustitucion debera correr a cargo de personal cualificado.
« Las baterias deben retirarse del aparato antes de su eliminacion.
« Las baterias contienen sustancias contaminantes, por lo que debe eliminarlas segun los reglamentos locales previstos.
13 - PRUEBA FUNCIONAL "SET-UP INICIAL”
Tras haber terminado la instalacion mecanica de la puerta automatica y efectuado las conexiones eléctricas a la centralita electronica es
elmomento de efectuar la puesta en funcionamiento de la automacién.
Verificaciones previas
-Examine la limpieza del riel de deslizamiento y de la guia a tierra
- Compruebe latension de la correa.
- Compruebe que las hojas estén bien alineadas y fijadas alos carros.
- Compruebe el correcto posicionamiento del retén mecanico de tope.
- Compruebe que el movimiento de las hojas sea fluido y sin fricciones.
- Compruebe el correcto accionamiento del electrobloqueo, si esta presente, y del relativo desbloqueo manual.
SET-UPinicial
El procedimiento de SET-UP es una operacion obligatoria que permite a la centralita memorizar el recorrido y el peso de las hojas de
modo a optimizar el funcionamiento de la puerta.
Efectue fielmente los pasos siguientes.
a) Parael modelo EVOLUS: sila automacion es de una sola hoja con apertura hacia la derecha configure el dip 5 de S1 ON, sila
automacion es de doble hoja o una sola hoja con apertura hacia la izquierda posicione el dip 5 de S1 OFF.
Para el modelo EVOLUS-T: sila automacion es de dos hojas moviles con apertura hacia la izquierda configure el dip 5 de S1 ON,
sila automacion es de 4 hojas méviles o dos hojas méviles con apertura hacia la derecha posicione el dip 5de S1 OFF.
b) Silaautomacion es una EVOLUS 90 o una EVOLUS-T200 configure el dip 9 de S2 en OFF, si en cambio es una EVOLUS 150 o una
EVOLUS-T300 configure el dip 9de S2en ON.
c) Si esta presente el electrobloqueo mod. FAIL SAFE configure el dip 9 de S1 ON, si se utiliza el electrobloqueo mod. FAIL
SECURE posicione el dip 9 de S1 OFF. Sien cambio se usa el electrobloqueo BIESTABLE configure el dip 10 de S1 ON.
d) Siesta presente el programador digital EV-DSEL configure el dip6 de S1 en OFF, si esta presente el selector mecanico con llave
EV-MSEL configure el dip 6 de S1en ON.
e) Si estan instaladas las células fotoeléctricas LABEL PRJ38 configure los dip de 1 a 4 de S2 segun el nimero de células
fotoeléctricas presente (véase apartado 15).
f) Compruebe que el potencidmetro TM4 (potencia de empuje) esté regulado a un valor comprendido entre la mitad y el maximo.
g) Alimente la centralita electrénica, que emitira un pitido inicial y una breve serie de pitidos proximos que indican la falta de un set-

PS2 up en la propia memoria interna.
h) Pulsay mantenga pulsado el boton PS2 de set-up durante todo el tiempo en que el buzzer de la centralita emite pitidos rapidos 'y
SET-UP suéltelo al emitir los 4 pitidos finales que preceden el arranque del motor.

i) La puerta comienza a cerrarse enseguida y efectua un ciclo de apertura/cierre a velocidad lenta que debera completar
necesariamente para el correcto éxito del set-up.
Alfinalizar la maniobra un PITIDO prolongado sefiala al final de set-up.

IMPORTANTE: durante el set-up no deberan ponerse obstaculos en el receptaculo de la puertay en el campo de deteccion de
los radares y la puerta no debe empujarse manualmente.

Pruebafuncional
- Compruebe el funcionamiento de la puerta automatica dando un impulso de Inicio al boton PS1 y verifique el movimiento de las
hojas tanto en apertura como en cierre.
START _ Con el dip 10 de S2 en OFF se puede comprobar mediante el buzzer la fuerza de empuje de la puerta durante el movimiento y
constatar la intensidad efectiva.
Mediante el potencidmetro TM4 se puede regular la potencia de empuje, considerando que una sefalizacién brevisima del
buzzer sélo durante el arranque en la partida indica una buena calibracién de la potencia, mientras que diversas sefalizaciones
intermitentes durante el recorrido son signo de una potencia de empuije insuficiente.
Para excluir la escucha mediante buzzer en la potencia ajuste el dip 10 de S2 en ON al final de la prueba.
- Configure mediante los dip switch S1y S2 en la centralita las funciones deseadas y regule los parametros de trabajo de la puerta
con los potenciémetros de TM1 a TM6.
IMPORTANTE!
En caso de variacion de uno de los siguientes parametros: recorrido de las hojas, peso de las hojas, sentido de apertura, tipo
de electrobloqueo, el procedimiento de SET-UP inicial debera repetirse.
Pararepetir un nuevo SET-UP siga los pasos descritos en los puntos a)a g) anteriores.
26
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14 - FUNCIONES DIP-SWITCH S1[55sassn8]si

DIP 1=0ON Funcién banco: el electrobloqueo se activa a puerta cerrada tanto en los programas dia como bloqueo nocturno.

DIP 1 = OFF | Funcidn estandar: el electrobloqueo se activa a puerta cerrada sélo en el programa bloqueo nocturno.

DIP 2 = ON Programa bloqueo nocturno: la puerta se cierre y puede abrirse desde las entradas INICIO y RADAR IN durante
un tiempo variable de 10" a 120" (véase regulacion P23 en EV-DSEL).

DIP 2 = OFF | Programa bloqueo noche: la puerta se cierra inmediatamente.

DIP 3 = ON Funcionamiento en bateria: en caso de falta de red en los programas dia la puerta se abre y permanece abierta.

En el programa noche la puerta puede abrirse con la entrada de Emergencia.

DIP 3 = OFF | Funcionamiento en bateria: en caso de falta de red sigue trabajando con todas las entradas de mando, hasta que
la bateria es capaz de garantizar energia.

DIP 4 = ON Monitorizacion bateria: sila bateria estd descargada o dafiada, la puerta se abre y permanece abierta en los programas diumos.

DIP 4 = OFF | Monitorizacién bateria: si la bateria esta descargada o dafiada, si la centralita emite un pitido de 1 segundo antes
de abrir la puerta. El pitido se emite durante las 10 primeras maniobras en los programas diurnos desde la deteccién
delaanomalia enlabateria.

DIP 5=0ON Sentido de la marcha para puerta EVOLUS: para una sola hoja con sentido de apertura a la derecha.

Sentido de la marcha para puerta EVOLUS-T: para doble hoja mévil con sentido de apertura a la izquierda.

DIP 5 = OFF | Sentido de la marcha para puerta EVOLUS: para doble hoja y una sola hoja con sentido de apertura a la izquierdq.
Sentido de la marcha para puerta EVOLUS-T: para cuatro hojas moéviles o dos hojas moviles con sentido de
apertura hacia la derecha.

DIP 6 = ON Dispositivo de eleccion del programa de trabajo: selector mecanico con llave EV-MSEL.

DIP 6 = OFF | Dispositivo de eleccion del programa de trabajo: Programador digital EV-DSEL.

Modalidad de eleccion del programa de puerta libre manual con el selector mecanico con llave

DIP 7 |DIP 8

OFF |OFF | Funcionamiento estandar del selector mecanico y puerta libre manual desactivada
ON OFF | Puerta libre manual habilitada en posicién "sélo salida”

OFF |ON Puerta libre manual habilitada en posicion "blogqueo nocturno”

ON |ON Puerta libre manual habilitada en posicion "invernal

Seleccion del tipo de electrobloqueo

DIP 9 |DIP 10

OFF |OFF | FAIL SECURE EV-EBFSE (en ausencia de alimentacién bloquea la puerta si esta cerrada)

ON OFF | FAIL SAFE EV-EBFSA (libera la puerta en ausencia de alimentacion)

OFF |ON BISTABILE EBBIS (en ausencia de alimentacion el electrobloqueo permanece en la posicion en la que se encuentra).
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15 - FUNCIONES DIP-SWITCH S2[F5npansan]s:

DIP 1=0N Célula fotoeléctrica PRJ38 FT1/FR1: instalada y en funcionamiento como seguridad en cierre.

DIP 1 = OFF | Célula fotoeléctrica PRJ38 FT1/FR1: no instalada.

DIP2=0ON Célula fotoeléctrica PRJ38 FT2/FR2: instalada y en funcionamiento como seguridad en cierre.

DIP 2 = OFF | Célula fotoeléctrica PRJ38 FT2/FR2: no instalada.

Modalidad de trabajo del tercer par de células fotoeléctricas FT3/FR3

DIP 3 |DIP 4

OFF |OFF | Célula fotoeléctrica PRJ38 FT2/FR2: no instalada.

ON OFF [ Célula fotoeléctrica PRJ38 FT3/FR3: instalada y en funcionamiento como sensor de hundimiento hojas

OFF |ON Célula fotoeléctrica PRJ38 FT3/FR3: instalada y en funcionamiento como seguridad en cierre.

ON |ON Célula fotoeléctrica PRJ38 FT3/FR3: instalada y en funcionamiento como mando de apertura.

DIP 5 =ON Rampa de aceleracion y frenada: gradual para hojas muy estrechas y ligeras.

DIP 5 = OFF | Rampa de aceleracion y frenado: estandar.

DIP 6 = ON Test para sensor de seguridad en apertura: ACTIVO (solo para sensores preparados). Véase apartado 23 Prueba de sensores.
DIP 6 = OFF | Test para sensor de seguridad en apertura: NO ACTIVO.

DIP 7 =ON Test para célula fotoeléctrica de seguridad en cierre: ACTIVO (s6lo para sensores preparados). Véase apartado 23 Prueba de sensores.
DIP 7 = OFF | Test para célula fotoeléctrica de seguridad en cierre: NO ACTIVO

DIP 8 = ON La intervencion del sensor de seguridad en apertura detiene el movimiento hasta eliminar el obstaculo.

DIP 8 = OFF | La intervencion del sensor de seguridad en apertura ralentiza el movimiento hasta el final del recorrido de apertura.
DIP 9 = ON Parametros para la gestion del motor: Evolus 150 o EVOLUS-T300.

DIP 9 = OFF | Parametros para la gestion del motor: Evolus 90 o EVOLUS-T200.

DIP 10 = ON | Excluye la sefalizacion sonora del buzzer relativa a la limitacion de la potencia de empuje.

DIP 10 = OFF| Activa la sefializacion sonora del buzzer relativa a la limitacion de la potencia de empuje. Véase apartado Prueba

funcional Set-up inicial.
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16 - REGULACION POTENCIOMETROS en CENTRALITA

_ + - + - + - + - +
TM1 TM2 TM3 TM4 TM5
VELOCIDAD  VELOCIDAD DISTANCIADE  porencia TIEMPO
DE APERTURA  DE CIERRE APERTURA PAUSA
REDUCIDA

Potenciémetro TM1
Regulacién velocidad de apertura.
aumentando el valor se incrementa la velocidad de apertura. Max. 0,7 m./ seg. por hoja.

Potenciometro TM2
Regulacioén velocidad de cierre.
aumentando el valor se incrementa la velocidad de cierre. Max. 0,6m./ seg. por hoja.

Potenciémetro TM3
Regulacién distancia de apertura invernal.
aumentado el valor se incrementa la distancia de apertura invernal.

Potenciometro TM4
Limitacion de la potencia de empuije.
En el valor maximo se obtiene la maxima fuerza de empuje de la puerta.

Potenciometro TM5
Tiempo de pausa con puerta abierta.
Regulable de 0 a 20".

Potenciometro TM6

Regulacién de la sensibilidad de las células fotoeléctricas PRJ38. Caudal max. 6 metros.
Véase apartado Células Fotoeléctricas PRJ38.
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17 - DISPOSITIVOS PARA ELEGIR EL PROGRAMA DE TRABAJO

Para elegir el programa de trabajo de la puerta automatica EVOLUS puede utilizarse el selector mecanico con llave, o el programador
digital con display.

17a) - SELECTOR MECANICO CON LLAVE EV-MSEL

47

El selector mecanico con llave EV-MSEL permite configurar el programa de funcionamiento de la puerta automatica EVOLUS.
Para permitir el funcionamiento posicione en ON el dip 6 de S1 (véase apartado 14).

CONEXIONES ELECTRICAS

BORNE 1 = conectar ala entrada 8 (RADAR INTERNO) de la centralita EVOLUS.
BORNE 2 = conectar alaentrada 11 (COMUN) de la centralita EVOLUS.

BORNE 3 = conectar ala entrada 12 (auxiliar AUX1) de la centralita EVOLUS.
BORNE 4 = conectar ala entrada 15 (AUX2) de la centralita EVOLUS.

MODALIDAD DE FUNCIONAMIENTO
Introduzcay gire la chaveta del selector EV-MSEL para seleccionar la funcion deseada entre las 5 disponibles:

() PUERTASIEMPREABIERTA = paramantenerla puerta abierta.

l'i" APERTURA INVERNAL = para obtener una reduccion del espacio de la apertura
(elmando de INICIO abre de todos modos completamente la puerta).

[_'l TRAFICOEN LOS 2 SENTIDOS = para abrir la puerta mediante todas entradas de mando
l'l" TRAFICOSOLOENSALIDA = para excluirla deteccién de entrada (RADAR EXTERNO)

BLOQUEO NOCTURNO = paramantener la puerta cerrada, permitiendo la apertura sélo con la entrada de EMERGENCIA

La chaveta puede extraerse del selector en cualquier posicién paraimpedir cambios no deseados del programa de funcionamiento.

PROGRAMA DE PUERTA LIBRE MANUALSe puede seleccionar el programa de PUERTALIBRE MANUAL con el selector
mecanico con llave para desactivar el funcionamiento automatico de la puerta y permitir el desplazamiento de las hojas
manualmente.

La Tabla indica cémo configurar los dip 7 y 8 del dip-switch S1 de la centralita EVOLUS para gestionar el programa de funcionamiento
con el selector mecanico.

Modalidad de eleccion del programa de puerta libre manual con el selector mecanico con llave
DIP7 | DIP8 | del dip switch S1 de la centralita EVOLUS

OFF | OFF | Funcionamiento estandar del selector mecanico y puerta libre manual desactivada
ON OFF | Puerta libre manual habilitada en posicion "sélo salida”

OFF | ON Puerta libre manual habilitada en posicion "bloqueo nocturno”

ON ON Puerta libre manual habilitada en posicién "invernal

Pasando del programa PUERTALIBRE MANUAL a un programa automatico la puerta retoma el funcionamiento con una apertura lenta.
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17b) - PROGRAMADOR DIGITAL EV-DSEL

1) INFORMACION GENERAL

El programador digital EV-DSEL sélo puede funcionar en
combinacién con la centralita electrénica de la puerta automatica
peatonal EVOLUS y permite configurar el programa de trabajo
de la automacion.

Ademas permite acceder a un menu de programacion que
permite regular los parametros de funcionamiento de la puerta.

Contenedor en ABS marfil dimensiones: L100xH80xP18mm

1s|‘/i 100 I

2) CONEXIONES ELECTRICAS
@E@E Conecte el programador digital EV-DSEL a la centralita electronica
de la puerta EVOLUS utilizando un cable de 4 polos de 0,5 mm de
diametro.
Borne +13V = conecte al borne +13V (1) de la centralita
EVOLUS.
+ Borne - = conecte al borne GND - (4) de la centralita
EVOLUS.
thz HH - Borne A = conecte al borne A (2) de la centralita EVOLUS.
% mie Borne B = conecte al borne B (3) de la centralita EVOLUS.
3) PROGRAMAS de TRABAJO DE LA PUERTA AUTOMATICA

(BB >tean ET

Pulsando el boton central  YSET.
de la puerta automatica.
Cada vez que se pulsa el botén se pasa de un programa de

trabajo al siguiente.

elija lamodalidad de trabajo

A continuacion se describen los diversos programas disponibles.

La puerta se abre activando cualquier mando de apertura
instalado.

Se desactiva el radar externo, todos los restantes mandos de
apertura permanecen activos.

Se desactiva el radar interno, todos los restantes mandos de
apertura permanecen activos.

DOOR OPEH
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La puerta esta cerraday el radary el Start no estan activos.
La puerta puede abrirse sélo con el botdn para la apertura de
Emergencia.

El funcionamiento automatico de la puerta esta desactivado y
es posible desplazar las hojas manualmente.

MANUAL

Pulse el boton 3*5 para obtener una reduccién del hueco de
paso.

El simbolo ;>1<€ presente en el display indica que la funcion
esta activada.
Para excluir la funcion de apertura reducida pulse de nuevo el
mismo botoén.

Para impedir que la funcién configurada se modifique, se
puede introducir una contrasefia que debe teclearse cada vez
que se actua en el programador digital.

iA TENCION!

Habilitando la contraseia preste especial atenciéon a no
olvidarla combinacién de acceso.

Para habilitar la contrasefia siga los pasos descritos a
continuacion.

Desde la visualizacion del programa de trabajo pulse durante 8
segundos el boton @

En el display aparecera el menu de programacion.

Pulse el boton F1 hasta llegar a la opcion CODE, que
corresponde a la seccién contrasefia.
Dé un impulso breve al botén ENTER
eleccion de la contrasena.

b PASSLIORD SET UP 4

SETA para acceder a la

Se pide la contrasefia actual.

CURRERT
ASsSWUORD

EUHHEHT

A ][ ERT | [B]

Teclee la contrasefia por defecto, con la que LABEL suministra
todos los programadores digitales.

La contrasefia por defecto LABEL esta compuesta de 5
caracteres y es A-A-A-A-A.

Pulse el boton en correspondencia de la letra Ay en el display
aparece el asterisco de la casilla de la primera letra.
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Pulse una segunda vez el boton en correspondencia de la letra
Ay en el display aparece el asterisco de la casilla de la segunda
letra.

JORD

PASSWORD
| % %8 _ _

PAS

« N

Pulse una tercera vez el botdn en correspondencia de la letra A
y en el display aparece el asterisco de la casilla de la tercera
letra.

Cl J FiFiEH'l
PASSLIORD

PASSWORD
¥ N _

a1 &

Pulse una cuarta vez el botdn en correspondencia de laletra Ay
en el display aparece el asterisco de la casilla de la cuarta letra.

Pulse por quinta vez el botén en correspondencia de la letra A
y en el display aparece la pantalla en la que se pide si habilitar
la contrasefias "ON o desactivarla "OFF" (si se pulsa el boton
en correspondencia de OFF se sale de la seccién contrasefia
y se vuelve al menu de programacion).

DH=PHESMDEE'DH

OFF = PRSSWORD OFF

» il

Si se pulsa el boton ON en el display aparece la pantalla en la
que se pide la nueva contrasefa.

Teclee ahora la contrasefia deseada eligiendo una
combinacién de 5 caracteres entre las letras A-B-C-D.

Para elegir las letras pulse el botén en correspondencia de
dichaletra.

HELI
PASSLIORE

PASSWORD
L

Tras haber tecleado la contrasefa la primera vez, se pide
repetir la combinacién una segunda vez.
Teclee de nuevo la contrasefia anterior.

REPEAT HEL

L€ |

Si la contrasefia tecleada es correcta, aparece en el display la
mencion "PASSWORD OK".

Ahora se vuelve automaticamente al menu de programacion
general. N\

Pulse elboton ENTER ¥f* durante 3segundos sidesea salir
del menu de programamon y volver a la pantalla principal de la
eleccioén del programa de trabajo.

pFHEEHHHb SET UF 4




Ahora se pedira la contrasefa cada vez que se debe cambiar
el programa de trabajo, por lo tanto basta teclear la
combinacién elegida previamente para poder operar en el
programador digital.

Para modificar la contrasefia o deshabilitarla repita las
operaciones anteriores.

5) ELEGIR EL IDIOMA

Se puede elegir el idioma preferido con el que visualizar los programas y las funciones descritas en el display.

Para elegir el idioma siga los pasos descritos a continuacion.

Desde la visualizacion del programa de trabajo pulse durante
8 segundos el botén YSETA

En el display aparecera el menu de programacion.

Pulse el botdn F1 hastairala seccién - que corresponde
alaeleccion delidioma.

Dé un impulso breve al boton ENTER'/S;?A para acceder a la
eleccioén delidioma.

Con los botones F2 o ?Pféelija el idioma deseado; la flecha a la
izquierda destaca el idioma elegido.

Dé un impulso breve al boton EXIT E™#para volver al menu de
programacion general.

/N
Pulse el botén ENTER ¥4 durante 3 segundos si desea salir del mend de programacion y volver a la pantalla principal de la

eleccion del programa de trabajo.
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6) FUNCIONES Y REGULACIONES

Desde el programador digital se pueden configurar todas las funciones de los dip switch y de los potencidmetros para elegir la
modalidad de funcionamiento de la puerta automatica.
Para efectuar los ajustes siga los pasos descritos a continuacion.

Desde la visualizacion del programa de trabajo pulse durante
8 segundos el botdn.

En el display aparecera el menu de programacion (véase fig.
24 allado).

AWITCHES & POTENTIOMET ER Pulse el boton F1 hastairala seccién- que corresponde
a las funciones y ajustes y dé un impulso breve al botén
ENTER @ para acceder.

{ATENCION!

Las funciones de F01 a F20 corresponden a los dos dip switch a 10 microinterruptores S1y S2 a bordo de la centralita
electronica.

Los potenciometros de P01 a P05 corresponden a los potenciémetros de TM1 a TM5 a bordo de la centralita electronica.

Se puede elegir si efectuar las regulaciones de estos parametros directamente desde la centralita electronica o desde el
programador digital, solucion muy comoda en caso de que el automatismo se encuentre con la carcasa ya montada.

Para poder efectuar los ajustes de los parametros de F01 a F20 y de P01 a P05 desde el programador digital es necesarioira
lafuncién F21y configurarla como ON.

Los parametros de F22 a F40 relativos a los dip switch y de P06 a P35 relativos a los potenciémetros se regulan desde el
programador digital independientemente del estado de lafuncion F21.

Para configurar las funciones relativas a los dip switch pulse
brevemente el boton FO1 F2 (véase apartado 6a).

Para regular los potencidmetros pulse brevemente el botén
P01 (véaseapartado 6b).

6a) Coémo configurar las FUNCIONES de los DIP SWITCH.

En el lado izquierdo del display en el centro se indica el nimero Para modificar el estado del dip switch pulse el boton ON para
de dip switch en el que se esta operando (FO1, F02, F0O3, etc.). configurar ON F3 el dip switch.

En el lado derecho del display en el centro se indica el estado

del dip switch en el que se esta operando (OFF, ON). P:;a devolver el estado dip switch a OFF pulse el botéon OFF




WHEH SELECTING HIGHT A, Para avanzar en el nimero del dip switch en el que operar

LOCK FROM DAY MOGE Wil pulse brevemente el boton F?. _

o Cal iR T Mantenga pulsado el boton si desea que las opciones avancen
START AND INTERNAL rpitamonts.

RADAR INPUTS STRY  [IFF

!“_IE}“E'E FOR THE TIME i) Para volver al dip switch anterior pulse brevemente el boton
e iy = )

Manteniendo pulsando este botdn se obtiene el decremento
rapido.

Las funciones disponibles llegan hasta F40 y en la pantalla principal del display se describe la modalidad de trabajo relativa a cada
funcion.
Para una descripcion detallada del funcionamiento de cada funcién, consulte el apartado 19.

Para salir de la seccion relativa alas FUNCIONES y REGULACIONES pulse brevemente el botén EXIT@y volvera a la pantalla del
menu de programacioén general.

Pulse el boton ENTER YSETA durante 3 segundos si desea salir del menu de programacion y volver a la pantalla principal de la eleccién
del programa de trabajo.

6b) Cémo AJUSTAR los POTENCIOMETROS

En ellado izquierdo del display en el centro se indica el nUumero Para disminuir el valor del potenciémetro pulse el boton F1 .
de potencidometro en el que se esta operando (P01, P02, P03,
etc.). El porcentaje puede llegar hasta el valor 0.

En el lado derecho del display en el centro se indica la escala
en porcentaje del valor configurado.

Para avanzar en el numero del potenciometro en el que operar
pulse brevemente el boton

Mantenga pulsado el botdn si desea que los potencidometros
avancen rapidamente.

Para volver al potenciémetro anterior pulse brevemente el
botonF2 .

Manteniendo pulsando este botdn se obtiene el decremento
rapido.

Para aumentar el valor del potenciémetro pulse el botén F3 .

El porcentaje puede llegar hasta el valor 100%.

P 1
OPENING SPEED.

F[“ MAX. 10 CHM-SECOHD I[”]

™
CLOSING SPEED.

FDE MAX. 50 CH-SECOND

Los potenciémetros disponibles llegan hasta P35y en la pantalla principal del display se describe el tipo de parametro a regular.
Para una descripcion detallada de cada parametro, consulte el apartado 20.

Para salir de la seccion relativa alas FUNCIONES y REGULACIONES pulse brevemente el botén EXIT@ y volvera ala pantalla del
menu de programacioén general.

Pulse el boton ENTER @ durante 3 segundos si desea salir del menu de programacion y volver a la pantalla principal de la eleccién
del programa de trabajo.
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7) SET-UP INICIAL desde programador digital

Directamente desde el programador digital es posible efectuar la fase de set-up de la puerta automatica.

Sigalos pasos descritos a continuacion.

Desde la visualizacion del programa de trabajo pulse durante 8
segundos el botén@.

En el display aparecera el menu de programacion.

Se entra enseguida en la seccién que corresponde al set-

up inicial. Pulse brevemente el botén ENTER@,para acceder.

La primera configuracion requerida "S01" se refiere al sentido
de la marcha: seleccione OFF con el botén Flen el caso de
puerta con doble hoja u hoja individual con apertura a la
izquierda, o seleccione ON con el boton F3 sila hoja individual
se abre aladerecha.

OPENING DIRECTION:

ﬁ?— --0FF-- DOUBLE LERF
C
501

OF SINGLE LEAF
TOWARRDS LEFT
==0N-- SINGLE LERF

TOWARD RIGHT

G
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Pulse el botén §,>]?; para ir a la segunda configuracién requerida
“S02” relativa al electrobloqueo: seleccione OFF con el botén

F1 si el electrobloqueo es de tipo FAIL SECURE, o ON con el
boton F3 esdel tipoFAILSAFE.

ELECTRIC LOCK

SELECTION.

OFF-- FAIL SECURE  [IFF
ON-- FAIL SAFE =

Pulse el boton ?Pk para ir a la tercera configuracién requerida
“S03” relativa al modelo del automatismo: seleccione OFF con
el botén F1sielmod. es EVOLUS 90, o ON con el boton F3 si
elmod. es EVOLUS 150.

OPERATOR TY'PE
SELECTION:

504

@) a

OPERATOR READY

T0 SET UP.

PRESS -0kB- TO START
A 3 SECOHDS SOUND

SIGHAL MERN SET UP
COMPLETED.

Pulse elboton 3 .
Ahora la puerta automatica esta lista para la maniobra de set-

up.
Pulse el boton OK 3335 para iniciar el ciclo de set-up.

El programador digital sale de la seccién set-up y vuelve a la
pantalla principal de la eleccién del programa de trabajo.

8) DIAGNOSTICO sobre el estado de las entradas

Desde la pantalla principal de la eleccidon del programa de
trabajo pulsedurante 8segundos elbotén F2 .

En el display aparece una pantalla en la que se visualizan los
simbolos de todas las entradas de la centralita EVOLUS con
el numero de borne correspondiente.

Si la entrega se ocupa el testigo luminoso correspondiente se
iluminay aparece unaflecha al lado del simbolo.

Para salir de la pantalla de los simbolos de las entradas y volver a la pantalla principal de la eleccién del programa de trabajo pulse

brevemente elbotén EXIT¢sery -




9) VISUALIZACION DEL TESTIGO de ALIMENTACION

r/ﬁ_ﬁlm ﬁ\‘

Sienlaesquina superior izquierda del display aparece el

simbolo [?

alimentacion de red y la bateria, si esta presente, esta
conectada correctamente y en estado de carga.

significa que esta presente la corriente de

Sienlaesquina superior izquierda del display aparece el
simbolo significa que no esta presente la corriente de

alimentacion de red y el funcionamiento de la puerta se realiza
con la bateria de emergencia en estado de eficiencia.

Sienla esquina superiorizquierda del display aparece el

— . .
. || significa que no esta presente la corriente de

simbolo

’tﬁ‘ "

alimentacion de red y la bateria de emergencia estd casi
descargada.

El mismo simbolo indica bateria no eficiente también en
presencia de la corriente de alimentacion de red.
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18 - MODULO “UR1”

Elmoédulo UR1 es unatarjeta de interfaz opcional, realizada para gestionar las funciones descritas a continuacion.
Dispone de salida de relé con contacto limpio (bornes 1-2) que puede ser de tipo N.A. o N.C (segun la posicién del jumper J1) y de una
salida general "-" de tipo OPEN COLLECTOR.

El médulo UR1 debe acoplarse al conector OUT3 de la centralita EVOLUS.

« CHORRO TERMICO

FUNCION F35 = OFF en el programador digital EV-DSEL
Utilice el contacto limpio presente en los bornes 1 y 2 del médulo UR1 para
controlar un chorro de aire, dispositivo que genera un flujo de aire frio o caliente
para separar la temperatura externa de lainterna.

La salida se activa cuando la puerta esta en movimiento o abierta, mientras que
se desactiva con la puerta cerrada. - 12 NC
o TESTIGOde SENALIZACION PUERTAABIERTA O O O J1 uun
FUNCION F35 = OFF en el programador digital EV-DSEL Contacto N.C.
Utilice el contacto limpio presente en los bornes 1 y 2 del médulo UR1 para
alimentar un testigo de senalizacién del estado de la puerta: NCNA entre los bornes
salida activa con puerta abierto o en movimiento, salida desactivada con la 1 y 2
puerta cerrada.
NA
. GONG DE SENALIZACION CRUCE PUERTA J1
FUNCION F35=0N
Para la descripcion detallada del funcionamiento GONG consulte el apartado 22. :lzl Contacto N.A.
« SISTEMA DE INTERBLOQUEO ENTRE DOS PUERTAS AUTOMATICAS +—| entre los bornes
FUNCION F22 = ON (la activacion de esta funcién excluye automaticamente gl 1y2.
las otras relativas a F35). 2
Para la descripcion detallada del sistema interbloqueo, consulte el apartado 21.

19 - DESCRIPCION DE LAS FUNCIONES SELECCIONABLES DESDE
EL PROGRAMADOR DIGITAL EV-DSEL (de FO1 a F40).

Para acceder ala seccion FUNCIONES y AJUSTES del programador digital EV-DSEL consulte e apart. 17b del presente manual, luego
lealos subcapitulos 6) y 6a) para comprender como configurar las funciones de los dip-switch.

Las funciones de FO1 a F10 corresponden respectivamente a los dip de 1 a 10 del dip-switch S1 y se describen en el apart. 14 del
presente manual.
Las funciones de F11 a F20 corresponden respectivamente a los dip de 1 a 10 del dip-switch S2 y se describen en el apart. 15 del
presente manual.

A continuacion se describen las funciones de F21 a F40.

F21
La funcién F21 establece desde donde regular las funciones de FO1 a F20 y los potenciometros de P01 a P05.

F21 OFF = ajustes posibles sdlo desde centralita electronica. SETTING FUNCTIONS
el simbolo de las llaves en la parte inferior de la pantalla cuando se FROM F1 TO F2O AND
esta en los parametros de FO1 a F20 o de P01 a P05 significa que POTENTIOMETERS

P1 TO P5:

F21 estd OFF (véasefig. A).
si se prueba a modificar el estado de un parametro de FO1 a F20 o
de P01 a P05 desde el programador digital EV-DSEL la pantalla - T K ri,
avisa para que se configure F21 ON (véase fig.B). OFF-FROM MHI_H BOAFD
F21 ON = ajustes posibles sélo desde el programador digital EV-DSEL. OH-FROM PROGRAMMER
la ausencia de simbolo de las llaves en la parte inferior de la pantalla
cuando se esta en los parametros de FO1 a F20 o de P01 a P05
significa que F21 esta ON (véase fig. C).

A i WHEN SELECTING NIGHT [AA
ﬁ BAHE FUNCTION. GE THIS LOCK FROM DAY MODE

DOOR LOCKS EACH TIME FI-JI'I-l';TIEI!'I OFi START AND INTERNAL
FU]. IT CLOSES. POTENTIOMETER YOU RADAR INPUTS STARY ﬂFF
-{:\l-

HEED TO SET ACTIVE FOR THE TIME &

FUNCTION 21 SET BY
e et e POTENTIOMETER -P23- m

o
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F22

La funcién F22 habilita el funcionamiento del interbloqueo entre dos puertas que
deben abrirse alternativamente.

Para la descripcion detallada del funcionamiento del interbloqueo, consulte el
apartado 21.

F22 OFF = funciéninterbloqueo desactivada.

F22 ON = funcion interbloqueo activada.

F23

La funcion F23 sélo se usa si el funcionamiento del interbloqueo esta activo (F22 =

ON)y sirve para establecer cudl de las puertas debe tener la prioridad de apertura en

caso de accionamiento simultaneo de apertura.

Para la descripcion detallada del funcionamiento del interbloqueo, consulte el

apartado 21.

F23 OFF = La puerta se abre con 0,5 segundos de retraso respecto al
accionamiento de apertura.

F23 ON = La puerta se abre en el instante en que se acciona la apertura.

F24

La funcion F24 sélo se usa si el funcionamiento del interbloqueo esta activo (F22 =
ON)y sirve para memorizar la deteccion de la presencia por parte de los radares en la
puerta que ha permanecido cerrada, y abrirla nada méas terminar el cierre de la otra
puerta.

Para la descripcion detallada del funcionamiento del interbloqueo, consulte el
apartado 21.

F24 OFF = Memorizacion de la presencia desactivada.

F24 ON = Memorizacion de la presencia activada.

F25
Funcion 25 no activada; mantener en OFF.

F26

La funcién 26 activa la modalidad de trabajo PASO A PASO y desactiva el nuevo
cierre automatico de la puerta.

Las entradas de mando habilitadas al funcionamiento paso a paso son START y
EMERGENCIA.

El ciclo de trabajo es el siguiente:

el primer impulso de accionamiento abre; el segundo impulso cierra.

F26 OFF = programa pasa a paso desactivado.

F26 ON = programa pasa a paso activado.

F27

La funcién 27 acciona el electrobloqueo de puerta cerrada en el programa de
trabajo SOLO SALIDA. )

F27 OFF = electrobloqueo no activo de puerta cerrada en SOLO SALIDA.
F27 ON = electrobloqueo activo de puerta cerrada en SOLO SALIDA.

F28

La funcién 28 habilita el ciclo continuo de apertura y cierre, Util si se quiere
someter la puerta a pruebas de movimiento continuo. Iniciar la primera apertura
accionando START.

F28 OFF = funcion ciclica desactivada.

F28 ON = funcién ciclica activada.
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F29
La funcién 29 habilita el PUSH & GO, para permitir la apertura de la puerta
moviéndola manualmente pocos cm.

F29 OFF = PUSH & GO desactivado.
F290N= PUSH & GO activado.
F30

La funciéon 30 determina el estado Idgico de la entrada de emergencia entre los
bornes5y7.

F30 OFF = entrada de emergencia N.C. (normalmente cerrada); condicién estandar.
F30ON = entradade emergencia N.A. (normalmente abierta).

F31

La funcion 31 habilita una modalidad de trabajo especifica para puertas cortafuego,

posible sdlo sila funcion de interbloqueo esta desactivada (F22 OFF).

F310FF = funcion cortafuego desactivada.

F310N = funcion cortafuego activada.
Acontinuacion se describe la modalidad de trabajo.
Conectando un sensor de humo con contacto N.C. a la entrada STOP/I
(entre los bornes 11-14) se obtiene el cierre forzado de la puerta a
velocidad lenta tras la deteccién por parte del sensor. Durante esta
maniobra de cierre, todas las entradas de mando y seguridad estan
inactivas.
Tras un nuevo cierre provocado por la deteccién del sensor de humo, la
puerta debera abrirse de nuevo sélo mediante la entrada de Emergencia,
que actuara de modo impulsivo si el sensor de humo ya no detecta la
condicion de alarma y actuara en modalidad hombre presente si el
sensor de humo sigue sefialando la presencia de humo.

F32

La funcién 32 habilita el incremento automatico del tiempo de pausa con puerta
abierta si la puerta no consigue completar el cierre debido al elevado flujo de
personas. El tiempo de pausa se restablecer al valor configurado tras un cierre
completo.

F32 OFF = incremento tiempo de pausa desactivado.

F320N= incremento tiempo de pausa activado.

F33

La funcion 33 habilita el paso de apertura invernal a apertura total tras un tiempo de un
minuto si la puerta no consigue cerrarse debido al elevado flujo de personas. La
distancia de apertura invernal se restablece tras el primer cierre completo.

F33 OFF = pasode aperturainvernal a total desactivado.

F330ON = pasode aperturainvernal a total activado.

F34

La funcién 34 habilita el nuevo cierre inmediato de la puerta, sin completar la
apertura y el tiempo de pausa, desde el momento en que se liberan los radares y
las células fotoeléctricas de seguridad durante el cierre.

F34 OFF nuevo cierre inmediato desactivado.

F34 ON nuevo cierre inmediato activado.
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F35

La funcién 35 determina la modalidad de funcionamiento de la salida OUT 3 (conector

J7), en el que debe estarincluido el mdédulo de interfaz UR1 (véase apart. 18).

Esta funcién no esta activada si la funcién de interbloqueo no esta activada (F22 =

ON).

F35 OFF = salida OUT 3 configurada como CHORRO TERMICO o TESTIGO DE
PUERTAABIERTA (véase apart. 18).
la salida se activa con puerta abierta o en movimiento y se desactiva con
la puerta cerrada.

F350N = salida OUT 3 configurada como GONG de sefializacion cruce puerta.
Para la descripcion detallada del funcionamiento del Gong, consulte el
apartado 22.

F36
Funcion 36 no activada; mantener en OFF.

F37
Funcion 37 no activada; mantener en OFF.

F38
Funcion 38 no activada; mantener en OFF.

F39
Funcion 39 no activada; mantener en OFF.

F40

La funcion F40 sirve para restablecer al valor predeterminado los potencidometros de
P06 a P20, que pudieran haberse modificado tras haber realizado el operador la
configuracion inicial.

Para anular las modificaciones y recuperar los valores predeterminados en los
potencidémetros configure en ON la funcion F40 y automaticamente el programador
digital restablece los valores originales y se remite al menu de programacion, al
apartado Funciones y Ajustes.
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20 - DESCRIPCION DE LOS POTENCIOMETROS REGULABLES desde EL PROGRAMADOR DIGITAL

EV-DSEL (de P01 a P35).

Para acceder ala seccion FUNCIONES y AJUSTES del programador digital EV-DSEL consulte e apart. 17b del presente manual, luego

lealos subcapitulos 6) y 6b) para comprender como configurar los potenciémetros.

Los potenciémetros de P01 a P05 corresponden a los potenciémetros de TM1 a TM5 a bordo de la centralita electrénica y se describen

en el apartado 16 del presente manual.

A continuacion se describen los potenciometros de P06 a P35.

P06 = Sensibilidad al obstaculo

El potenciémetro P06 regula la sensibilidad de intervencién en caso de impacto
contra un obstaculo.

Disminuyendo el valor se aumenta la sensibilidad.

Sila puerta choca contra un obstaculo, se cierra e invierte el sentido de la marcha.

La maniobra siguiente se realiza a una velocidad reducida para comprobar si el
obstaculo todavia esta presente.

P07 = Rampa de aceleracion durante la apertura

El potenciometro PO7 regula el empuje en aceleracion de la puerta durante la
apertura para alcanzar desde el estado de reposo la velocidad de apertura
configurada por PO1.

Aumentando el valor se obtiene una aceleracion mas rapida.

P08 = Rampa de aceleracion durante el cierre

El potenciémetro P08 regula el empuje en aceleracion de la puerta durante el cierre
para alcanzar desde el estado de reposo la velocidad de cierre configurada por P0O2.
Aumentando el valor se obtiene una aceleracion mas rapida.

P09 = Rampa de frenado durante la apertura

El potenciémetro P08 regula la intensidad de frenado de la puerta al final del ciclo de
apertura.

Aumentando el valor se obtiene un frenado mas rapido.

P10 = Rampa de frenado durante el cierre

El potenciometro P10 regula la intensidad de frenado de la puerta al final del ciclo de
cierre.

Aumentando el valor se obtiene un frenado mas rapido.
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P11 =Distancia de ralentizacién en apertura

El potenciémetro P11 regula la distancia de inicio ralentizacion al final del ciclo de
apertura.

Aumentando el valor se obtiene una distancia de ralentizacion superior.

P12 =Distancia de ralentizacion en cierre

El potenciometro P12 regula la distancia de inicio ralentizacion al final del ciclo de
cierre.

Aumentando el valor se obtiene una distancia de ralentizacion superior.

P13 = Potencia de empuje al final del cierre

El potenciometro P13 regula la potencia de empuje en la ultima fase del cierre, util
para facilitar el completo acoplamiento de la hoja a tope final.

Aumentado el valor se incrementa la potencia de empuije.

P14 = Tiempo de empuje al final del cierre

El potenciémetro P14 regula la durante del empuje en la ultima fase del cierre, util
para facilitar el completo acoplamiento de la hoja a tope final.

Aumentado el valor se incrementa el tiempo de empuje.

P15 = Tensién de mantenimiento con la puerta cerrada

El potenciometro P15 regula la tensién de mantenimiento en el motor cuando la
puerta esta cerrada, Util para mantener las hojas bien acopladas al tope final de cierre.
Aumentado el valor se incrementa la tensidon de mantenimiento en el motor.

P16 =Intensidad de la fuerza de wind stop con puerta cerrada.

El potenciometro P16 regula la resistencia de resistencia ejercida por el motor
durante el cierre en el caso de intento forzado de la puerta en el sentido de la apertura.
Aumentado el valor se incrementa la fuerza de resistencia.

P17 = Potencia del frenado durante el cierre al invertir el sentido de la
marcha

El potenciometro P17 regula la intensidad del frenado de la hoja durante el cierre,

antes de invertir el sentido de la marcha durante la apertura.

Aumentando el valor se obtiene un frenado mas rapido.

44

™\

APPROACH DISTANCE
IN OPENING

PROACH DISTANCE

1Hl- FOWEFR IN THE

PART OF CLOSING IE

PUSHING TIME IN THE

LAST PART OF CLOSING 15

MOTOR POWER TO KEEP
THE DOOR CLOSE

WIND STOP:

WHEN DOOR IS CLOSED
INCREARSING VALUE
GIVES MORE F'lll-!EF. TQ
KEEP THE Dl

CLOSED TO PR
INTRUSION.

ERAKING POWER ON
REVERSE.

LTS




P18 =Distancia desde el tope mecanico de apertura P
El potenciémetro P18 permite variar la distancia entre el final del recorrido en apertura GISTAHCE FROM

OPENING MECHANICAL
PIB END STOP,

de la hoja y el tope mecanico, respecto al valor preconfigurado automaticamente
durante el ajuste.
Aumentando el valor se incrementa dicha distancia.

o EXIT
Al

P19 = Velocidad reducida

El potenciémetro P19 regula la velocidad reducida de la hoja durante la maniobra
siguiente a un posible impacto contra un obstaculo. De hecho, si la hoja durante su
recorrido encuentra un obstaculo invierte el sentido de la marcha, pero en la maniobra
siguiente en la misma direccion procede a una velocidad reducida respecto a la
normal para limitar la fuerza en caso de posterior impacto contra el obstaculo, si
todavia esta presente.

Aumentando el valor se incrementa la velocidad reducida: max. 0,2m./ seg. por hoja.

P20 = Potenciometro desactivado

P21=Tiempo de espera entre 2 gong consecutivos de senalizacion

cruce puerta
Parala descripcion detallada del funcionamiento del Gong, consulte el apartado 22.

P22= Retraso partida en apertura respecto a la activaciéon del
electrobloqueo

El potenciémetro P22 regula el retraso en la partida durante la apertura de la puerta

respecto a la activacion del electrobloqueo. Al valor minimo, la hoja parte casi al

mismo tiempo que la activacion del electrobloqueo, al valor maximo la hoja parte con

unretraso de unos 0,8 segundos.

P23 =Tiempo de habilitacion radar interno e inicio en el programma
Bloqueo Nocturno

El potenciometro P23 regula el tiempo durante el cual las entradas de radar interno 'y
de Start permanecen habilitadas para abrir la puerta tras haber configurado la
modalidad Bloqueo Nocturno con el selector de programa.

Al valor minimo dichas entradas permaneceran activas durante 10 segundos tras
haber configurado el programa Bloqueo Nocturno, mientras que al valor maximo
permaneceran activas durante 2 minutos.

P24 =Tiempo de desactivacion interbloqueo en el caso de flujo elevado
de personas

La funcion P24 regula el tiempo tras el cual la funcién interbloqueo se desactiva

automaticamente si una de las dos puertas no consigue cerrarse por un flujo elevado

de personas.

Luego, transcurrido el tiempo configurado, sila puerta cerrada presente la entrada de

interbloqueo ocupada y la presencia de personas delante del radar de apertura, se

abre permitiendo la salida de personas.

Al valor minimo 00%, la funcién esta desactivada y el interbloqueo permanece

siempre habilitado.

Al valor 01% el tiempo de desactivacion de interbloqueo y de consiguiente apertura

delapuertaesde 10 segundos.

Al valor medio 50% el tiempo es de un minuto.

Alvalor maximo 100% el tiempo es de 2 minutos.

Para la descripcion detallada del funcionamiento del interbloqueo, consulte el

apartado 21.

SLOW SPEED.

PHARMACY OPEHNING
DISTANCE.

MAX 50 CM

DELAY GONG FUNCT. : |\
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21) SISTEMA DE INTERBLOQUEO ENTRE DOS PUERTAS AUTOMATICAS

El sistema interbloqueo se utiliza en presencia de dos puertas automaticas que deben abrirse alternativamente, por lo que no deben

moverse juntas.

Para la conexion eléctrica entre las centralitas electronicas de las dos automaciones es necesario disponer de un modulo UR1

(opcional) para cada centralita.

Acoplar el médulo UR1 al conector J7-OUT3 de la centralita electrénica.

Hay que instalar el programador digital EV-DSEL para configurar las funciones y para elegir el programa de trabajo de las puertas en

cadaoperador Evolus.

No se puede utilizar el selector mecanico EV-MSEL.

21.1) CONEXION ELECTRICA

ESQUEMA DEL SISTEMA DE INTERBAMXSJUEO
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La linea en tramos relativa al switch ON/OFF conectado a la entrada AUX/1 sirve para poder desactivar el
funcionamiento del interbloqueo (conexion no indispensable para el funcionamiento del sistema).

Switch OFF (contacto abierto): interbloqueo activo
Switch ON (contacto cerrado): interbloqueo desactivado.

El esquema anterior ilustra la conexién eléctrica entre dos centralitas Evolus que controlan dos puertas automaticas en configuracion

interbloqueo.

Elborne 11 (COM)de la centralitaA debe estar conectado al borne 2 del propio médulo UR1.
Elborne 1 del médulo UR1 de la centralita Adebe estar conectado al borne 14 (STOP/I) de la centralita B.
Elborne 11 (COM)de la centralita B debe estar conectado al borne 2 del propio médulo UR1.
Elborne 1 del médulo UR1 de la centralita B debe estar conectado al borne 14 (STOP/I) de la centralitaA.
Los bornes 7 (COM) de ambas centralitas deben estar conectados entre si.

Conectando un interruptor (SWITCH ON/OFF) entre los bornes 7 (COM) y 12 (AUX1) de ambas centralitas es posible desactivar la

funcidn interbloqueo con contacto cerrado del switch y reactivar la funcion con contacto abierto.

La utilizacion de este switch es facultativa, se usa solo si se pretende desactivar momentaneamente la deteccion interbloqueo y

permitir el libre paso entre las dos puertas.
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21.2) ACTIVACION DE LA FUNCION INTERBLOQUEO

1. Configurar el dip 6 del dip-switch S1 en el estado OFF en ambas centralitas, para habilitar la eleccion del programa de trabajo de las
puertas desde el programador digital EV-DSEL.
2. Configurarla funcion F22 ON en ambas centralitas mediante el programador digital EV-DSEL, para habilitar la funcién interbloqueo.
3. Para establecer cual de las dos puertas debe tener la prioridad de apertura en caso de accionamiento de apertura simultaneo,
actue en la funciéon F23 del programador digital EV-DSEL.:
F23 OFF =La puerta se abre con 0,5 segundos de retraso respecto al accionamiento de apertura.
F23 ON =Lapuertase abre enelinstante en que se accionala apertura.
Por ejemplo, si se quiere que se la centralita Ala que abra en caso de accionamiento contemporaneo de ambas puertas, configure
laF23 ON enla centralita Ay F23 OFF en la centralita B.

21.3) MODALIDAD DE TRABAJO DE LA FUNCION INTERBLOQUEO

Con las puertas cerradas, cuando una de las dos automaciones recibe un mando de apertura, abre la puerta, mientras que la segunda
puerta permanecera cerrada. La segunda puerta sélo podra abrirse cuando la primera se haya cerrado completamente.

La entrada de START (borne 10) puede ser utilizada por ambas centralitas, conectando en paralelo un detector de presencia (radar,
plataforma sensible, etc.) colocado internamente entre las dos puertas.

Elfuncionamiento de la entrada de Start es el siguiente:

durante la fase de apertura y durante 5 segundos desde el final del cierre la deteccion en la entrada de Start se ignora para que la puerta
en movimiento pueda terminar el cierre y permitir, justo después, abrir la otra puerta.

En caso de necesidad, se puede abrir la puerta que ha quedado cerrada activando la entrada Emergencia (borne 5).

Si estainstalado un interruptor (switch ON/OFF) en la entrada AUX1 (borne 12), se puede desactivar la funcién interbloqueo y permitir el
libre paso entre las dos puertas:

con el interruptor cerrado ON la funcién interbloqueo se desactiva;

con el interruptor abierto OFF la funcion interbloqueo se activa;

Para memorizar la presencia de una persona delante del radar de la puerta que ha quedado cerrada y poder abrirla nada mas terminar
el cierre la otra puerta, aunque el radar ya no detecte la presencia, configure la funcion F24 ON en el programador digital EV-DSEL.

Para desactivar automaticamente la funcién interbloqueo si una de las dos puertas no puede cerrarse por el elevado flujo de personas,
actue en el potencidometro P24 en el programador digital EV-DSEL.

Para ampliar la informacion sobre este ajuste, consulte el apartado 20 en la seccion:

P24 = Tiempo de desactivacion interbloqueo en el caso de flujo elevado de personas
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22) GONG DE SENALIZACION CRUCE PUERTA

La funcion GONG es un aviso de entrada en un ambiente producido por la activacion de la célula fotoeléctrica de seguridad en el cierre
(se entiende la célula fotoeléctrica conectada al borne 6, o la célula fotoeléctrica Label PRJ38) durante el cruce de la puerta automatica.
Para habilitar el funcionamiento del GONG es necesario disponer del programador digital EV-DSELyY del médulo UR1.

ESQUEMA FUNCION GONG
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DESACTIVADA da02% a 100%=de 1 segundo a4 minutos.

Para activarla funcion GONG, efectue las siguientes operaciones:

a) Utilice elmddulo UR1 (véase apart. 18) y introduzcalo en el conector J7-OUT 3 de la centralita EVOLUS.

b) Seleccione el contacto N.A. entre los bornes 1-2 del médulo UR1 con el jumper J1.

c) Conecte el timbre de aviso de entradas (GONG), cortando la alimentacion y pasando por el contacto limpio a los bornes 1-2 del
modulo UR1. El esquema anterior ilustra la conexion eléctrica en caso de que se utilice un timbre a 12 Vcc; cortando la alimentacion
directamente en los bornes 17-18 de la centralita EVOLUS.

{ATENCION!
Para impedir la activacion indeseada del GONG durante el procedimiento de ajuste inicial de la automacion, se aconseja
alimentar el timbre sélo al final de la configuracion y tras haber habilitado la funcion GONG como se describe a
continuacion.

d) Paraactivarel GONG, utilice el programador digital EV-DSEL y configure la funcion F35 ON.
ahora cada vez que se ocupen las células fotoeléctricas de seguridad durante el cierre se activa el timbre del GONG durante 2
segundos.

e) Paravariar el tiempo de espera desde que se activa el timbre de GONG hasta que se reactiva de nuevo.
ocupando la célula fotoeléctrica de seguridad durante el cierre, actie en el potenciometro P21 en el programador
digital EV-DSEL.

Este tiempo de espera sirve para evitar que el timbre se active continuamente en caso de que pase un
flujo elevado de personas. Este tiempo se pone a cero en caso de cierre completo de la puerta.

La tabla siguiente suministra algunas indicaciones de tiempos de espera en base al valor configurado de P21.

P21=Tiempo de espera entre 2 gong consecutivos de senalizacidon cruce puerta
P21 a 00% GONG DESACTIVADO

P21 a 01% Activaciéon inmediata en cada paso
(predeterminado) Intervalo de 1 segundo

P21 a 02% Intervalo de 5 segundos

P21 a 05% Intervalo de 15 segundos

P21 a10% Intervalo de 30 segundos

P21 a 15% Intervalo de 45 segundos

P21 a 20% Intervalo de 60 segundos

P21 a 25% Intervalo de 120 segundos

P21 a 50% Intervalo de 255 segundos

f)  Ahora el funcionamiento del GONG esta activado definitivamente.
Atravesando la puerta automatica y ocupando la célula fotoeléctrica de seguridad durante el cierre, se obtiene la sefializacion
sonora del GONG durante 2 segundos, luego se inhibira el GONG durante el tiempo de espera configurado anteriormente con P21.
Transcurrido el tiempo de espera, el GONG se activara de nuevo durante otros 2 segundos si se cruza la puerta ocupando de nuevo
la célula fotoeléctrica de seguridad durante el cierre.

;iATENCION!
Si se utiliza lafuncion interbloqueo (F22 ON), la funcion gong se desactivara automaticamente.
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23) TEST DE SENSORES

La centralita del operador Evolus esta preparada para controlar el correcto funcionamiento de los sensores dedicados ala seguridad.
jATENCION!

Activar lafuncién TEST sélo si se usan sensores preparados para la vigilancia (como, por ejemplo, el modelo ACTIV8 ONE ON
presente en el listado Label).

ESQUEMA CONEXION SENSORES CON TEST
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El esquema ilustra la conexién en el operador de dos sensores con doble salida y test de monitorizaciéon para detectar el
movimiento (radar) y la presencia (célula fotoeléctrica de seguridad).

Se puede efectuar la prueba de funcionamiento en los sensores de seguridad conectados a la entrada de la célula fotoeléctrica de
seguridad durante el cierre (borne 6, véase figura anterior).
Para activar el test configure el dip 7 del switch S2 ON.

Seleccione con el jumper J12 sila sefial de prueba debe ser positiva o negativa:

J12 en P = sefial positiva (adaptada para el sensor ACTIV8 ONE ON);

J12 en N = sefal negativa.

Laeleccion depende del tipo de sensor utilizado, por lo que debe consultar las instrucciones del propio sensor.

La verificacion del correcto funcionamiento del sensor por parte de la centralita se produce al principio de cada movimiento de la
puerta; si el sensor no respondiese correctamente al test de seguridad, la centralita emitira un pitido y la puerta se cerrara a
velocidad lenta.

Se puede efectuar la prueba de funcionamiento en los sensores de seguridad conectados también a la entrada de sensor lateral de
seguridad durante al apertura (borne 13).
Para activar el test configure el dip 6 del switch S2 ON.

Seleccione con el jumper J12 sila sefial de prueba debe ser positiva o negativa:

J12 en P =sefal positivo.

J12 en N = sefial negativa.

Laeleccion depende del tipo de sensor utilizado, por lo que debe consultar las instrucciones del propio sensor.

La verificacion del correcto funcionamiento del sensor por parte de la centralita se produce al principio de cada movimiento de la
puerta; si el sensor no respondiese correctamente al test de seguridad, la centralita emitira un pitido y la puerta se abrira a velocidad
lenta.

24) SIGNIFICADO DE LAS SENALES ACUSTICAS DEL BUZZER (PITIDOS)

Breve serie de pitidos en el POWER-UP = centralita no configurada.

1 pitido prolongado (5”) = configuracion inicial terminada.

1 pitido largo (1”) = sefal de bateria averiada y apertura posterior.

Serie de pitidos consecutivos (con dip10 de S2 OFF) durante el movimiento = potencia de empuje insuficiente (controle el
calibrado del potenciometro TM4).

5 pitidos pausa de 0,5” - 1pitido = CODIFICADOR o0 MOTOR NO FUNCIONAN.

4 pitidos = intervencion en la entrada de STOP (borne 14).

4 pitidos = intervencion de CELULA FOTOELECTRICA 3 (PRJ38) como sensor de hundimiento
de las hojas.

1,2,3 pitidos = autodiagnostico erroneo respectivamente en las células fotoeléctricas 1,2,3 (la sefial
se produce al principio de cada maniobra de cierre).

1 pitido = ha fallado el test de sensores en la entrada de la célula fotoeléctrica de seguridad

durante el cierre, o en la entrada del sensor
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25- INCONVENIENTES, CAUSAS y SOLUCIONES

JATENCION!Es aconsejable disponer siempre del programador digital EV-DSEL en toda intervencion en la puerta automatica (aunque
fisicamente esta instalado el selector mecanico EV-MSEL), para poder efectuar el diagndstico sobre el estado de las entradas y para

poder acceder a todas las funciones y ajustes posibles sdlo utilizando el programador digital EV-DSEL.

PROBLEMA

CAUSA POSIBLE

SOLUCION

La centralita emite una serie breve de pitidos en
el POWER-UP y la puerta no se mueve.

La centralita no ha sido sometida al
procedimiento de configuracién inicial.

Efectue el procedimiento de configuracion inicial
descrito en el apartado 13.

Durante el procedimiento de ajuste, el motor
tiene dificultades para moverse y la centralita
emite una serie de pitidos consecutivos.

Una friccion del apretado podria impedir el
movimiento de la puerta.

Prepare el cerramiento y compruebe el correcto
deslizamiento.

Durante el procedimiento de ajuste inicial, el
motor no se mueve.

Las entradas de mando y de seguridad no estan
conectadas correctamente.

Compruebe las conexiones eléctricas en las
entradas de mando y seguridad.

Las entradas de mando o de seguridad estan
ocupadas.

Retire posibles obstaculos del campo de
deteccion de los radares o de las células
fotoeléctricas.

La direccion de movimiento de la puerta no es
correcta.

La configuracion del DIP5 del dip-switch S1 no
es correcta.

Configure correctamente el estado del DIP5 del
dip-switch S1 y repita el procedimiento de
configuracion.

La centralita no responde a la variacion del dip
switch S1y S2 de los potencidometros da TM1 a
TM5.

La funcion F21 esta en ON (ajustes posibles sélo
desde programador digital EV-DSEL).

Efectue las variaciones deseadas mediante el
programador digital EV-DSEL, o ajuste a OFF la
funcién F21 y realice los ajustes deseados desde
la centralita electronica.

La puerta pita antes de abrirse.

Labateria es defectuosa o esta desconectada.

Compruebe la conexion de la bateria y la
eficiencia del sistema antipanico con bateria EV-
BAT1.

La puerta abre pero no se vuelve a cerrar.

El radar o la célula fotoeléctrica leen una
presencia.

Compruebe que los radares o las células
fotoeléctricas no estén ocupados ni sean
defectuosos.

El DIP 4 de S1 esta en ON y la bateria esta
desconectada o es defectuosa.

Compruebe la eficiencia y la conexion del
dispositivo antipanico con bateria.

La puerta se detiene durante el recorrido e
invierte el sentido de la marcha.

En la maniobra siguiente el movimiento es mas
lento.

La puerta detecta un obstaculo durante el
recorrido.

Detectar el obstaculo y quitarlo.

El cerramiento presenta fricciones que se
consideran como un obstaculo.

Disponga el cerramiento, si es necesario
aumente el valor de P06 "Sensibilidad al
obstaculo", con el programador digital EV-DSEL.

La puerta se mueve a trompicones y con
dificultad.

La potencia de empuje del motor es insuficiente.

Aumente el valor del
(potencia de empuje).

potenciometro TM4

La puerta se abre en un breve tramo, luego se
detiene y emite 6 pitidos.

El conector del codificador esta desconectado, o
el codificador esta dafiado.

Controle la introduccién del conector de 4 polos
del codificadory el encendidode losledE1yE2a
bordo de la centralita desplazando manualmente
la puerta.

La células fotoeléctricas PRJ38 estan
conectadas, pero la centralita no las detecta, o
sefiala autodiagnostico fallido mediante el pitido
delacentralita.

El dip 1, 2, 3 y 4 del dip-switch S2 no estan
seleccionados correctamente.

Configurarlos DIP 1, 2, 3y 4 del dip-switch S2 en
funcién del nimero de células fotoeléctricas
PRJ38 utilizadas.

La conexion eléctrica de la capsula de la célula
fotoeléctrica PRJ38 esincorrecta.

Examine la conexién eléctrica de las células
fotoeléctricas PRJ38 (correspondencia del color
de los cables en los bornes correspondientes).

El antipanico con bateria EV-BAT1 esta
conectado, pero la puerta no se abre
automaticamente en ausencia de la tension de

EIDIP 3 de S1 esta OFF, porlo que la apertura no
es automatica, sino que debe controlarse desde
una entrada de apertura.

Posicione en ON el DIP 3 de S1 para obteneruna
apertura automatica de la puerta a falta de
tensién dered a230V.

La centralita emite un pitido y efectua la apertura
lentamente.

EI DIP 6 de S2 esta ON y el test en el sensor de
seguridad en apertura ha fallado.

Si el sensor de seguridad durante el cierre no
esta preparado para la funcion TEST, posicione
el DIP 6 de S2 OFF.

Si en cambio el sensor de seguridad en apertura
esta preparado para la funciéon TEST, podria ser
defectuoso o estar conectado incorrectamente.

La centralita emite un pitido y efectua el cierre
lentamente.

El DIP 7 de S2 esta ON y el test en la célula
fotoeléctrica de seguridad en cierre hafallado.

Si el sensor de seguridad durante el cierre no
esta preparado para la funcion TEST, posicione
elDIP 7 de S2 OFF.

Si en cambio el sensor de seguridad en cierre
esta preparado para la funcion TEST, podria ser
defectuoso o estar conectado incorrectamente.

El funcionamiento del
incorrecto.

electrobloqueo es

La configuracion de los dip-switch en base al tipo
de electrobloqueo utilizado es incorrecta.

Configurar correctamente los dip-switch 9 y 10
de S1 en funcién del tipo de electrobloqueo
utilizado y repita de nuevo el procedimiento de
configuracion inicial.
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